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EJERCICIO B 

 

PROBLEMA 4. Sean π  y  π´ los planos del espacio 
3ℜ , determinados del modo siguiente: el plano  π  pasa por los 

puntos (0,2,1), (3,-1,1) y (1,-1,5)  y el plano  π´ pasa por los puntos (3,0,2), (2,1,1) y (5,4,-2). Se pide calcular: 

a) Una ecuación paramétrica de la recta  r  intersección de los planos  π  y  π´  (1,3 puntos). 

b) El ángulo  α  que forman los planos  π  y  π´ (0,7 puntos). 

c) La ecuación del plano que contiene a la recta  r  y forma un ángulo de 90 grados con el plano π  (1,3 puntos). 

 

Solución: 

a) En primer lugar calculamos las ecuaciones generales de los dos planos. 

Como de cada plano conocemos tres puntos, podemos formar dos vectores que, si no son paralelos, serán directores 

del plano. 
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La ecuación de la recta r 

es: 
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La ecuación paramétrica de r la encontramos resolviendo este 

sistema. 
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